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45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow budowlanych lub ich czesci
oraz roboty w zakresie inzynierii Igdowej i wodnej
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45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne

45111300-1 Roboty rozbiérkowe
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ST-1-01
ROBOTY ROZBIORKOWE | WYBURZENIOWE

1 WSTEP

1.1 Przedmiot

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot rozbiorkowych i demontazowych przewidzianych
do wykonania w ramach rob6t budowlanych przy realizacji projektu pn:

.Remont budynku pompowni Sciekéw obejmujacy rozbiorke czesci wysokiej oraz przebudowe i modernizacje instalacji
technologicznych pompowni P-1 w Plonsku”.

1.2 Zakres stosowania

Specyfikacja Techniczna jest dokumentem pomocniczym w postepowaniu przetargowym oraz przy zlecaniu, realizacji i odbiorze
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres roboét objetych ST

Roboty rozbiérkowe dotyczg czesci wysokiej budynku pompowni $ciekéw P-1 w Plonsku (nad tzw. komorg mokrg pompowni).
[ ]

1.4 Okre$lenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i ST-1-00
,Wymagania ogoine."

1.5 Ogdlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, zgodnos¢ z dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami
Inspektora Nadzoru. Ogélne wymagania dotyczace robot podano w ST-1-00 - ,Wymagania ogéine."

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robét oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacijg Projektowg i ST.

Inwestycja obejmuje przebudowe i rozbudowe, wymaga uzyskania pozwolenia na budowe

Wykonawca sam znajdzie miejsce odwozu materiatow rozbidrkowych, nie nadajacych sie do wykorzystania.

Wykonawca prac rozbiorkowych przed przystgpieniem do ich realizacji przedstawi Inzynierowi i uzgodni z nim harmonogram
prac rozbiorkowych oraz przedstawi umowe w zakresie odbioru materiatéw rozbiorkowych z odbiorca, na czas trwania kontraktu.

2 MATERIALY
Materiaty nie wystepuja.
3 SPRZET

3.1 Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w czesci — ST-1-00 ,Wymagania ogélne”.
Do wykonania robét rozbiorkowych i remontowych nalezy uzy¢ nastepujacego sprzetu:
> koparko-spycharka z osprzetem ,
» miot udarowy,
»  sprzet do rob6t recznych,
»  nozyce mechaniczne,
Sprzet nalezy przyja¢ zgodnie ze specyfikacjg lub inny zatwierdzony przez Inzyniera sposob.

4 TRANSPORT

41 Qgoblne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w czesci — ST-1-00 ,Wymagania ogéine”.

4.2 Szczegblne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow bezpieczenstwa zarbwno w obrebie pasa
robét drogowych, jak i poza nim. Srodki transportowe poruszajace sie po drogach poza pasem robot powinny spefniaé
odpowiednie wymagania w zakresie parametrow charakteryzujgcych pojazdy, w szczegoinosci w odniesieniu do gabarytow i
obcigzenia na 0S.
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Jakiekolwiek skutki finansowe oraz prawne wynikajgce z niedotrzymania wymienionych powyzej warunkéw obcigzajg
Wykonawce. Zwigkszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawg roszczen Wykonawcy
dotyczacej dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwiekszone odlegtosci nie zostaty wczesniej zaakceptowane na pismie przez
InZyniera.
Materiat z rozbiérki nalezy przewozi¢ na miejsce zaakceptowane przez Inzyniera na odlegtos¢ do 15 km.
Zgodnie z technologig zatozong do transportu proponowane jest uzycie takich srodkéw transportu, jak:

» samochdd skrzyniowy

»  ciagnik kotowy

» przyczepa diuzycowa

»  przyczepa skrzyniowa

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
OgoIne wymagania dotyczace sprzetu podano w czesci — ST-1-00 ,Wymagania ogoine”.

5.2 Szczegblne wymagania dotyczace sprzetu

Roboty rozbiérkowe obejmujg wszystkie pozycje punktu 1.3, w stosunku do ktorych zostalo to przewidziane w dokumentacii
projektowej lub wskazane przez Inzyniera. Roboty rozbiérkowe nalezy wykonywaé przy uzyciu sprzetu mechanicznego lub
recznie w sposéb okreSlony w dokumentacji projektowej lub przez Inzyniera. Materiat uzyskany z rozbidrki zatadowa¢ na
samochody samowytadowcze i odwie$¢ na miejsce wskazane przez Inzyniera na odlegto$¢ do 15 km.
Roboty rozbiérkowe nalezg do niebezpiecznych, dlatego teren, na ktérym sie odbywajg nalezy ogrodzi¢ i oznakowac tablicami
ostrzegawczymi. Najczesciej wystepujace zagrozenia to:

»  podraznienia bton $luzowych

»  uszkodzenia gtowy

» upadek z wysoko$ci

» uszkodzenia rak i nog

5.3 Czynnos$ci przed rozpoczeciem pracy

Przed rozpoczeciem robét rozbiorkowych nalezy:
e odtgczy¢ od rozbieranego obiektu sie¢ wodociggowa, gazows, cieping, elektryczng, kanalizacyjng i inng
e przygotowac urzadzenia pomocnicze do sktadowania materiatéw, przyrzadow, narzedzi i odpadow
o  zaplanowac¢ kolejno$¢ wykonywania poszczegolnych czynno$ci
e przygotowa¢ niezbedne pomoce warsztatowe, konieczne ochrony osobiste, np. okulary, maski, ochronniki stuchu,
kaski, itp.

5.4 Zasady i sposoby bezpiecznego wykonywania pracy

NIE WOLNO:
e recznie przemieszczaé i przewoziC ciezary o masie przekraczajgcej ustalone normy
obstugiwaé urzadzenia bez odpowiednich uprawnien i przeszkolen
zdejmowac ostony i zabezpieczenia z obstugiwanych maszyn
prowadzi¢ robot rozbidrkowych, jezeli zachodzi mozliwo$¢ obalenia czesci konstrukcji obiektu przez wiatr
prowadzi¢ robot rozbiérkowych na zewnatrz w ztych warunkach atmosferycznych: w czasie deszczu,
opadéw $niegu oraz silnych wiatrow (przy predkosci przekraczajacej 10 m/s prace nalezy bezwzglednie
wstrzymac)
prowadzi¢ robét rozbidrkowych jesli na nizej potozonych kondygnacjach przebywajg ludzie
gromadzi¢ gruzu na stropach i innych konstrukcyjnych czesciach obiektu
obalac $cian lub innych cze$ci obiektu przez podkopywanie i podcinanie
e prowadzi¢ rozbiorki elementéw konstrukcyjnych jednocze$nie na kilku poziomach,
Roboty rozbiérkowe nalezy:
e  prowadzi¢ recznie, przy uzyciu narzedzi pneumatycznych, przez rozkuwanie lub zwalanie,
e prowadzi¢ tak, aby nie zostata naruszona stateczno$C rozbieranego elementu, oraz tak, aby usuwanie jednego
elementu konstrukcyjnego nie wywotato nieprzewidzianego upadku lub przewrdcenia si¢ innego fragmentu konstrukcji
o clementy Zelbetowe nalezy rozbijaé za pomocg narzedzi pneumatycznych, przecinajgc zbrojenie palnikiem
acetylenowym lub nozycami do ciecia betonu i stali
e elementy konstrukcji stalowych nalezy przecina¢ painikiem acetylenowym,
e  znajdujace sie w poblizu rozbieranych obiektéw urzadzenia i budowle nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami,
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Przy wykonywaniu robét rozbiérkowych nalezy:

e uzywac tylko sprawnych narzedzi i pomocy warsztatowych, nie uszkodzonych, prawidtowo oprawionych

e utrzymywac w porzadku miejsce pracy, nie rozrzuca¢ narzedzi stuzacych do rozbiorki

e przy obalaniu obiektu sposobami zmechanizowanymi zatrudnionych pracownikéw i maszyny nalezy usung¢ poza
strefe niebezpieczng

e  konieczne jest stosowanie srodkéw ochrony indywidualnej

e W razie niemoznoci unikniecia w czasie trwania robét wiekszych ilosci pytu, pracownikéw nalezy zaopatrzy¢ w okulary
ochronne.

e W czasie trwania robét wszyscy pracownicy powinni stale pracowa¢ w kaskach ochronnych.

5.5 Zasady postepowania w sytuacjach awaryjnych

e  bezwzglednie nalezy udziela¢ pierwszej pomocy poszkodowanym
e 0 problemach prowadzenia robét nalezy niezwlocznie zawiadomic przetozonego
e W razie sytuacji awaryjnej stwarzajacej zagrozenie dla otoczenia nalezy zastosowaé zrozumiatg i dostrzegalng
sygnalizacje ostrzegawczg i alarmowg
e  kazdy zaistniaty wypadek przy pracy zgtasza¢ swojemu przetozonemu, a stanowisko pracy pozostawi¢ w takim stanie,
w jakim nastapit wypadek
Organizacja robot
Wykonanie robét powinno byé jak okreslono w dokumentaciji projektowej i specyfikacji, badz inne, o ile zatwierdzone zostanie
przez Inzyniera. Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét uwzgledniajacy
wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty wyburzeniowe i rozbiérkowe.

5.6 Zasady BHP

Sposoby bezpiecznego wykonywania robot rozbiorkowych reguluje Rozporzadzenie Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczeristwa i higieny pracy podczas wykonywania
robot budowlanych (Dz. U. 2003, Nr 47, poz. 401) - Rozdziat 18.

5.7 Rozbiérka urzadzen i instalacji.

Do rozbiérki urzadzen i instalacji elektrycznej, c.o., cieptej wody, wodociggowej, kanalizacyjnej mozna przystapi¢ dopiero po
stwierdzeniu, ze wszystkie te instalacje zostaty odtaczone od sieci miejskich przez pracownikéw wtadciwych instytucji oraz, Zze
dokonano odpowiedniego wpisu do dziennika rozbiorki.

Demontaz instalacji powinni wykonywa¢ robotnicy odpowiednich specjalno$ci. Rozbidrke nalezy rozpocza¢ od demontazu
armatury, aparatéw, grzejnikdw, umywalek, misek klozetowych itp., a nastepnie przejs¢ do demontazu przewodéw. Rozbieranie
instalacji elektrycznych rozpoczyna sie réwniez od demontazu oprawek, wytacznikow itp. , urzadzen instalacji elektrycznych, a
nastepnie zdejmuje przewody.

Rozbiérke urzadzen do ponownego montazu wykonac ze szczegolna ostrozno$cia. Zaleca sie aby demontaz i ponowny montaz
byt wykonany przez autoryzowane serwisy producentow. Nalezy wszystkie elementy delikatne zabezpieczy¢ przed
uszkodzeniem na czas transportu i sktadowania do czasu ponownego zamontowania.

5.8 Rozbiérka pokrycia dachowego papowego

Przed przystgpieniem do zarwania starego pokrycia papowego nalezy , rozebra¢ obrébki blacharskie, roboty nalezy wykonywaé
recznie przy uzyciu narzedzi recznych ,zerwang pape transportowaé na dét za pomocag rynien. Roboty dachowe sg robotami na
wysokosci ludzie wykonujacy te roboty powinni by¢ wyposazeni w sprzet ochronny pasy ,liny bezpieczeristwa itp. Powinni
posiada¢ odpowiednie badania lekarskie oraz szkolenie bhp w zakresie wykonywania prac na wysokosci.

5.9 Rozbidrka $cian

Sciany rozbiera sie recznie, zwalaniem za pomoca ciagnikow, spychaczy lub wciggarek. W miare mozliwosci zaleca sie
stosowa¢ narzedzia pneumatyczne.

5.10 Szczegdtowe warunki wykonania robét
Gruz z rozbiorki oraz materiat nie nadajacy si¢ do ponownego wbudowania nalezy wywiez¢ na odlegto$¢ do 1km w miejsce
wskazane przez Inzyniera. Materiat z rozbiorki nie nadajgcy sie do ponownego wbudowania nalezy wywiez¢ i zutylizowac.
Ztom nalezy przygotowac do transportu normatywnego i ztozy¢ w miejscu wskazanym przez Inzyniera.
Elementy do rozbiérki i demontazu:

°
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6 KONTROLA JAKOSCI

6.1 Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci
Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci podano w czesci — ST-1-00 ,Wymagania ogoine”.
Sprawdzenie jakosci robot polega na sprawdzeniu kompletnosci wykonanych robét rozbiorkowych.

7 JEDNOSTKA OBMIARU
Wg postanowien kontraktu.
8 ODBIOR ROBOT

8.1 Ogdlne wymagania dotyczace odbioru robét
Ogolne wymagania dotyczace odbioru robot podano w czesci — ST-1-00 ,Wymagania ogoine”.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne zasady platnosci podajg ST-1-00 ,Wymagania ogoine". Platnos$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek
obmiarowych podanych w pkt 7 zgodnie z obmiarem po odbiorze robét i oceng jakosci robét, w oparciu o wyniki pomiaréw.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

e PN-IEC 60364-7-704:1999 Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczace specjalnych
instalacii lub lokalizacji. Instalacje na terenie budowy i rozbiorki.

e  Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997 r. w sprawie ogoinych przepisow bezpieczenstwa

i higieny pracy - Tekst jednolity Dz.U.2003.169.1650 (R) OgoIne przepisy bezpieczenstwa i higieny pracy.

Bezpieczenstwo i higiena pracy podczas wykonywania robét budowlanych - Dz.U. nr 47 poz. 401 z 2003 r.

Prawo budowlane - Dz.U nr 207 poz. 2016 z 2003 r.

Ustawa o odpadach - Dz.U nr 62 poz. 628 z 2001 r. z p6zn. zmianami

Dz.U.2002.74.686 (R) Lista rodzajow odpadéw, ktore posiadacz odpadéw moze przekazywa¢ osobom fizycznym lub

jednostkom organizacyjnym, nie bedacymi przedsiebiorcami, do wykorzystania na ich wiasne potrzeby. Zatacznik do

rozporzadzenia Ministra Srodowiska z dnia 28 maja 2002 r. (poz. 686)




